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Ek A — Baglanti Semasi (son sayfa, yatay)

Tim modeller (MONO, DUO, TRI) icin gecerli teknik referans.

Bu dokiimanda — ile isaretli degerler tUretim asamasindaki 6lciimle tanimlanacaktir.
GUlncel strim icin Uretici ile iletisime gecin.

1. Uriin Tanimi

WENCZ2, endustriyel ortamda motor encoder sinyallerini kablosuz olarak ileten bir verici-alici
sistemidir. TX (verici) encoder girislerini okur, RX (alici) bu sinyalleri birebir simlle ederek
surucuye quadrature cikis verir.

Kablo cekmenin zor veya imkansiz oldugu uygulamalarda (donen bobbin, déner tabla, slip-ring
sistemler, cok eksenli makineler) encoder kablosu yerine kullanilir.

Modeller
Model Encoder Sayisi Aciklama
WENC2-MONO 1 Tek encoder kanall
WENC2-DUO 2 Cift encoder kanall
WENC2-TRI 3 Uc encoder kanali
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2. Ozet Ozellikler

Parametre

iletisim

Baglanti glvenligi

Topoloji

Besleme gerilimi

Encoder tipi

Encoder baglantisi

Encoder besleme cikisi (TX)
RX cikis seviyesi

Encoder giris izolasyonu
Sarlcd arayuzu

Motor RPM araligi (1024 ppr)
Calisma mesafesi (goris hatti)
RF cikis gucu

Anten kazanci

Calisma sicakhgi

Deger

Wi-Fi 6ax lisansina uygun 5 GHz robust protokol
Eslenik MAC dogrulamasi + CCMP sifreleme altyapisi
Nokta-nokta (peer-to-peer), otomatik kanal gecisi
RX: 10-32 VDC e« TX: 15-32 V DC (bkz. §3.1)
Incremental quadrature (A/B/~A/~B)

4 telli (diferansiyel) veya 2 telli (single-ended)
+23.5 V filtrelenmis

HTL (24 V), asiri akim ve kisa devre korumali

Optik izoleli

HTL / push-pull, A/B (Z / index kullaniimaz)

0-3600 RPM

> 100 m LOS (acik ortam); gercek menzil ortama bagh
< 17 dBm (5 GHz, beyan)

1.1 dBi (pakette 2 x harici anten)

—-20°C... +60 °C

3. Elektriksel Parametreler

3.1 Besleme

TX ve RX farkli besleme araliklarina sahiptir. TX alt sinir1 DI logic esigi tarafindan
belirlenir (bkz. §3.2, Not). RX tarafinda HTL cikis seviyesi besleme voltajini takip eder

(V_out = V_supply = 1V).

3.1.1 TX Besleme

Parametre
Besleme gerilimi
Minimum besleme

Absolute Max (kisa sureli pik)

Deger
15 - 32 V DC (nominal 24 V)
15 V (DI logic esigi nedeniyle)

42V
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Tipik akim @ 24 V (normal mod,
haric)

Ortalama / pik akim @ 24 V
Ortalama / pik akim @ 15 V

Ters polarite korumasi

Asir gerilim korumasi

3.1.2 RX Besleme

Parametre

Besleme gerilimi

Absolute Max (kisa sureli pik)
Tipik / pik akim @ 24 V (yUksuz)
Tipik / pik akim @ 15 V (yuksuz)

Tipik / pik akim @ 10 V (yUksuz)

der ak
encoder akimi 28 mA

29 mA ort. / 32 mA pik
42 mA ort. / 59 mA pik
—32 V'a kadar dayanir

35 V varistor + sigorta (Abs Max pik: 40
V)

Deger

10 - 32 V DC (nominal 24 V)
35V

50 mA ort. / 57 mA pik

55 mA ort. / 64 mA pik

66 mA ort. / 85 mA pik

HTL cikis seviyesi (V_supply takipli) 23V pp@24V *» 14V pp@15V » 9V pp@ 10V

Ters polarite korumasi

Asiri gerilim korumasi

—32 V'a kadar dayanir

35 V varistor + sigorta

RX besleme-cikis iliskisi: RX'in HTL cikis gerilimi besleme voltajini takip eder.
Surlcinin HTL 24 V esiklerine uyumlu calisabilmesi icin RX besleme 24 V nominal
tavsiye edilir. 15 V alti beslemede cikis seviyesi standart HTL esiklerinin altinda kalabilir.

3.2 Encoder Giris (TX)

Parametre

Giris sinyali
Seviye

DI logic LOW esigi
DI logic HIGH esigi
A/B giris akimi

Baglanti tipleri

Deger

A, /A, B, /B (incremental quadrature)
HTL (24 V tolerant)

V_ in <13.8V

V.in>14.0V

Sink / source @ 24 V, =2 mA (tipik)

4 telli diferansiyel veya 2 telli single-ended
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izolasyon

Optik izoleli

Encoder besleme cikisi (Terminal 3) V _supply — 0.5V (hominal +23.5 V @ 24 V besleme)

Encoder besleme akim siniri (Terminal 3) 500 mA sirekli; > 1000 mA'de koruma devreye girer

Not — TX besleme alt

3.3 Encoder Cikis (RX)

Parametre

Cikis sinyali

Seviye

Kanal basina strekli akim
Kanal basina Absolute Max
Kisa devre korumasi

Index (Z) sinyali

siniri: DI HIGH esigi 14 V oldugundan, TX'in kendi besleme

voltaji bu seviyenin altina inemez. Bu nedenle TX besleme minimum 15 V olarak
belirlenmistir (pratik emniyet payi ile). Ayni esik, encoder besleme cikisinin neden
V_supply'a bagh oldugunu da aciklar.

Deger

A, /A, B, /B (quadrature)

HTL / push-pull (V_supply takipli, bkz. §3.1.2)
100 mA sink / 100 mA source

1000 mA (PTC korumali)

PTC tabanli; tepki stresi = 300 ms, oto-kurtarma

Kullanilmaz (WENC2 A/B only iletir)

Quadrature bitiinligu sarttir. Dahili hata giderme, dogru sayma ve parazit ayiklama
donanimi ile algoritmalarin ¢calismasi icin A ve B sinyallerinin birlikte okunmasi gerekir.
Sadece A veya sadece B pulse'lari tek basina kullanilamaz, aktarilmaz.

3.4 Koruma ve Baglanti Guvenligi

Parametre

TX giris — optik
izolasyon

RX cikis — asiri akim
korumasi

RX ¢ikis — kisa devre
korumasi

ESD dayanimi
(terminal)

Deger

Terminal-ic elektronik galvanik izolasyon

Var, oto-kurtarma

Var

+4 kV temas / £8 kV hava (IEC 61000-4-2 Level 2 hedefi) (tim I/O:
40 V varistér + 10 kQ GND pulldown)

/16
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4. Performans / Zamanlama

Parametre Deger

Boot suresi — essiz cihaz (enerji = servis AP acik) =5s

Boot suresi — esli cihaz (enerji » normal mod aktif) =12s

Max encoder pulse frekansi > 64 kHz

Servis modu durum glincelleme aralidi =~ 100 ms (status update)

Servis modu cikisi: RX'in tam encoder cikisi yalnizca normal calisma modunda
Uretilir. Servis modunda cikis yaklasik 100 ms'lik araliklarda (durum gtncellemesi)
gerceklesir — kapali cevrim calistirmaya uygun degildir.

5. Mekanik Ozellikler

TX ve RX ayni kabin Gzerinde uretilir. Mekanik 6lculer birebir aynidir; farkhlik yalnizca terminal
baskisi / etiketlemededir.

5.1 TX Mekanik

Parametre Deger

Kabin boyutlari (G x B X Y, anten haric) 70 x 103 x 60 mm

Agirhk (anten dahil, klemens haric) 120 g

IP koruma derecesi IP20 (havalandirma delikli acik kasa)

Montaj tipi TS35 (35 mm) DIN ray klipsi + capraz vida delikleri
Terminal tipi Vidali klemens (¢ekilebilir / pluggable), 2 x 8 pin
Terminal adimi (pitch) 3.81 mm

Tornavida ucu 2.5 mm duz

iletken kesiti 0.22 - 0.75 mm?2 (AWG 24 - 18)

Anten tipi Harici, vidali konnektor

Anten bandi 5 GHz

Anten kazanci 1.1 dBi
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5.2 RX Mekanik

Parametre

Kabin boyutlari (G x B X Y, anten harig)
Agirhk (anten dahil, klemens haric)
IP koruma derecesi

Montaj tipi

Terminal tipi

Terminal adimi (pitch)

Tornavida ucu

iletken kesiti

Anten tipi

Anten bandi

Anten kazanci

Deger

70 x 103 x 60 mm

1209

IP20 (havalandirma delikli acik kasa)

TS35 (35 mm) DIN ray klipsi + capraz vida delikleri
Vidali klemens (cekilebilir / pluggable), 2 x 8 pin
3.81 mm

2.5 mm duz

0.22 - 0.75 mm? (AWG 24 - 18)

Harici, vidali konnektor

5 GHz

1.1 dBi

Yiiksek IP'ye ihtiyac duyulan uygulamalar: Toz, nem veya yikanabilir ortam
gerektiren kurulumlar icin WENC2 siparise 6zel kapali muhafazada tedarik edilebilir.

6. Cevresel Kosullar

Parametre Deger
Calisma sicakhgi
Depolama sicakhgi
Calisma rutubeti

Calisma irtifasi

EMC immunity (tasarm
hedefi)

Titresim dayanimi (tasarim
hedefi)

Sok dayanimi (tasarim

= 2000 m

—20 °C ... +60 °C (enddstriyel sinif komponentler)
—40 °C ... +85 °C

10 - 95 % RH (non-condensing)

IEC 61000-4-2 (ESD) / 4-4 (EFT) / 4-5 (Surge) — saha raporu icin
Uretici ile iletisime gecin

EN 60068-2-6 (10 - 500 Hz, 2 g)

EN 60068-2-27 (15 g, 11 ms)

hedefi)
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Cevresel parametreler, kullanilan komponentlerin endustriyel sinif beyanlarina dayanir. Akredite

laboratuvar testleri tamamlandikca bu bélim glncellenecektir.

7. Calisma Modlari

7.1 Normal Mod

Eslestirilmis cihazlar enerji verildiginde otomatik olarak normal modda baslar.

* TX ve RX otomatik baglanti kurar (kayitli es MAC adresi ile)

e Encoder verisi gercek zamanli iletilir

e RX, stirtclUye birebir quadrature sinyal Uretir

e WiFi erisim noktasi kapahdir (Web Ul erisilemez)
e LED'ler sinyal glicunu goésterir

7.2 Servis Modu

Eslestirme, izleme, ayar ve OTA glUncelleme icin kullanilr.

* RX, WiFi erisim noktasi acar — tablet/telefondan Web Ul erisimi

* Encoder degerleri Web Ul'da canli izlenebilir

* A/B sinyal tanilama ile kablo arizasi tespit edilebilir
e Cihaz ayarlan (isim, sifre) degistirilebilir

* OTA firmware gUncellemesi yapilabilir

* RX encoder cikisi =100 ms status update olarak calisir — closed-loop icin uygun

degildir

8. Terminal Baglantilan

8.1 TX (Verici — Motor Tarafi)

Terminal

1

2

Fonksiyon

+24 V besleme girisi

GND

+23.5 V encoder besleme cikisi
GND (encoder)

ENCO.A

ENCO./A

ENCO.B

ENCO./B
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Tamu

Tamu

TUumua

TUumua

TUmua

TUmua

Tamu
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10

11

12

13

14

15

16

ENC1.A

ENC1./A

ENC1.B

ENC1./B

ENC2.A

ENC2./A

ENC2.B

ENC2./B

DUO, TRI
DUO, TRI
DUO, TRI
DUO, TRI
TRI
TRI
TRI

TRI

2 telli encoder: Sadece A ve B baglanir. TX tarafinda /A ve /B terminalleri GND'ye
koprilenir. RX tarafinda képrileme yapiimaz.

8.2 RX (Alici — Suriucu Tarafi)

Terminal

1

10

11

12

13

14

15

Fonksiyon
+24 V besleme girisi
GND

GND
ENCO.A
ENCO./A
ENCO.B
ENCO./B
GND
ENC1.A
ENC1./A
ENC1.B
ENC1./B
ENC2.A
ENC2./A

ENC2.B

ionia automation technologies — WENC2
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DUO, TRI
DUO, TRI
DUO, TRI
DUO, TRI
TRI
TRI

TRI
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16 ENC2./B TRI

RX cikislari HTL seviyesindedir (24 V) ve slriclnln encoder girisine dogrudan
baglanir.

9. PPR / RPM Kapsami

WENC?2 sirlcU ile transparent calisir — encoder'dan geleni degistirmeden iletir. Sistem
kapsami 3600 RPM @ 1024 ppr lzerinden tanimlanmistir (pulse bant genisligi).

Farkh PPR degerleri kullanilabilir; Gst RPM siniri pulse orani ile ters orantilidir:

Encoder PPR Ust RPM Sinin (yaklasik)
512 7200
1024 3600
2048 1800

Encoder degisikliginde yalnizca suiriicii parametresindeki PPR / pulse count glincellenir;

WENC?2 tarafinda ayar gerekmez.

10. LED Gostergeleri ve Boot Modlari

10.1 LED Bar (D1-D4)
4 adet sinyal LED'i + 1 adet power LED (her zaman yanik).

10.2 Normal Mod — Sinyal Gucu

LED Esik

D4 (25%) RSSI = -85 dBm
D3 (50%) RSSI = -70 dBm
D2 (75%) RSSI = -55 dBm
D1 (100%) RSSI = -40 dBm

Tum LED'ler kapali = baglanti yok.

10.3 Servis Modu Animasyonlari

Durum Animasyon Aciklama

ionia automation technologies — WENC2
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Boot (~1 sn basili) 2x hizli blink Servis moduna girildi

Boot (30 sn basili) 6x hizl blink Fabrika sifirlama
Servis — essiz Kara Simsek (D4<D1) Es cihaz araniyor
Servis — esli Ortadan disa nabiz Baglanti kuruldu
Eslesti Alttan dolum - 3x blink = solid Eslestirme basarili
Beni Bul Tum LED flash (~5 s) Web Ul'dan tetiklenir

10.4 Boot Modlari

Buton sadece enerji verilirken (boot sirasinda) etkilidir. Normal ¢calisma sirasinda butona
basmak bir sey yapmaz.

Basma Siiresi Davranis
Basiimadan boot Normal mod (esliyse) veya otomatik servis modu (essizse)
2 sn basih tut Servis moduna gir (LED 2x blink ile onaylar, sonra birak)

30 sn basil tut Fabrika sifirlama (tim ayarlar silinir, servis modunda yeniden baslar)

11. Web Ul Ozellikleri (Servis Modu)

WiFi Baglanti Bilgileri

Parametre Deger

SSID WENC_XXXXXX (XXXXXX = MAC son 3 byte)
Varsayilan sifre 12345678

IP 192.168.10.1

Tarayici URL http://192.168.10.1

11.1 Ana Ekran

* Encoder donilis animasyonu: Her encoder icin canli donls gorseli
* RPM / Hz / Yon: Anlik hiz ve y6n bilgisi (CW/CCW/Stop)

e RSSI gostergesi: Sinyal gicl cubuk + dBm degeri + kalite

* Baglanti durumu: Kanal, paket kayip orani

ionia automation technologies — WENC2
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11.2 A/B Sinyal Tanilama
Her encoder kanali icin A ve B sinyal seviyeleri renkli gésterge ile gosterilir:

e Yesil = sinyal var (HIGH)
e Kirmizi = sinyal yok (LOW)

Encoder cevrildiginde gostergelerin degismesi beklenir. Bu 6zellik kablo arizasi tespiti icin
kullanilir (sadece servis modunda gorunur).

11.3 Sistem Bilgileri

Bilgi Aciklama

CPU Sicakhgi TX ve RX chip sicakhigi

Restart Sayaci TX ve RX toplam restart sayisi

Reset Sebebi Son restart sebebi

Firmware TX ve RX firmware versiyonu ve tarih
MAC TX ve RX MAC adresleri

Restart Sayaci — Slip-Ring Bakim Takibi

Restart sayaci, anlik besleme kesilme/gelmelerinin tespiti icin eklenmistir. Slip-ring Gzerinden
guc alan sistemlerde firca-ring temasi kaybi anlik gug kesintilerine yol acar ve cihazi yeniden
baslatir.

* Yuksek restart sayisi - kotlu temas —» bakim gerekli

* TX ARTISI yuksek —» motor tarafi slip-ring temasi kot

* RX ARTISI yuksek — siricl tarafi besleme sorunu (gevsek klemens, sigorta, glg
kaynagi)

* Devreye alma sonrasi sayaclari referans deger olarak kaydedin, periyodik kontrol ile artis
hizini takip edin

e Fabrika sifirlama ile sayac sifirlanir

11.4 Eslestirme

* Cihaz Tara: Yakindaki TX cihazlarini listeler

* Eslestir: Secilen TX ile kalici eslestirme yapar

* Beni Bul: TX/RX LED'lerini ~5 s flash ettirerek fiziksel konumu tespit eder
* Esleri Sil: Her iki cihazin eslestirmesini siler

11.5 Cihaz Ayarlari

Ayar Aciklama Varsayilan

Cihaz Adi WiFi SSID'de gérlnen isim MAC adresi (son 3 byte)
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AP Sifresi WiFi erisim noktasi sifresi (min 8 karakter) 12345678

11.6 OTA Giincelleme

¢ RX Giincelleme: Dogrudan firmware yiklemesi

* TX Giincelleme (Proxy): RX tzerinden TX'e kablosuz firmware iletimi
¢ Model uyumluluk kontroll otomatik (yanlis model reddedilir)

* Yukleme basarisiz olursa cihaz dnceki calisan firmware'e otomatik déner

11.7 Diger

* TX Esimi Servis Moduna Al: TX'i uzaktan servis moduna gecirir
* Normal Calismaya Do6n: Her iki cihaz normal moda déner
* Yardim: Devreye alma ve sorun giderme rehberi

12. Guvenli Guncelleme (Anti-Rollback)

OTA glincelleme sonrasli yeni firmware 60 saniye icinde kendini dogrulamak zorundadir.
Dogrulama yapilamazsa (crash, hata vb.) cihaz otomatik olarak onceki calisan firmware'e
geri déner. Bu mekanizma sahada bozuk guncelleme yUklenmesini 6nler.

Parametre Deger

Rollback zamani =60s

13. Uyumluluk ve Sertifikalar

WENC2'nin kablosuz iletim katmani, Wi-Fi 6 (IEEE 802.11ax) dual-band (2.4 / 5 GHz) sertifikali
bir RF modul temel alir.

13.1 Desteklenen Kablosuz Standartlar

* [|EEE 802.11 a/b/g/n/ac/ax dual-band Wi-Fi 6
* Bluetooth 5 (LE) ve IEEE 802.15.4 (Thread / Zigbee) kapasitesi
e [EEE 802.11-2012'de tanimli CCMP sifreleme altyapisi

13.2 RF Modil Sertifikalar

Sertifika Otorite / Bolge
FCC ABD

IC (ISED) Kanada

CE /RED Avrupa Birligi
MIC Japonya
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SRRC Cin

KCC GUney Kore

ANATEL Brezilya

WEFA (Wi-Fi Alliance) Uluslararasi Wi-Fi 6 uyumluluk
BQB Bluetooth SIG

Thread 1.4 Thread Group

Sertifikalar RF modul seviyesinde gecerlidir. Nihai Grin uygunluk beyanlari (CE / UKCA vb.) ve
pazara 6zgu tescil slirecleri ionia automation technologies sorumlulugundadir.

14. Siparis ve Paket icerigi

14.1 Siparis Kodlari

Siparis Kodu Encoder Kanal icerik

WENC2-MONO 1 I1xXxTX+1xRX
WENC2-DUO 2 I1xTX+1xRX
WENC2-TRI 3 1 xTX+1xRX

14.2 Standart Paket icerigi

e 1 x TX verici

« 1 x RX alici

e 2 X 5 GHz 1.1 dBi harici anten

* 4 x 8-pin 3.81 mm cekilebilir (pluggable) vidali klemens soketi
e Karton ambalaj

15. Sorun Giderme Referansi

Sorun Olasi Neden Cozim
Enerji yok veya Besleme kontroll (10-30 V). Normal modda sinyal
LED'ler yanmiyor ,
sinyal yok yoksa LED kapali kalir
Eslestirme Cihazlar servis Her iki cihazi servis moduna alin (Kara Simsek
calismiyor modunda degil animasyonu)
el U e e Yanll§ WiF.i veya WENC  ile baslayan SSID'ye baglanin, mobil veriyi
mobil veri kapatin
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Encoder
dénmuyor,
surlcude sayi yok

Surlcude yon ters

Tum gostergeler
kirmizi

Gostergeler
degismiyor

Pozisyon +1/-1
arasi salinim

Sik restart

OTA sonrasi
calismiyor

Kablo arizasi veya
RX servis
modunda

A/B siralama ters

Encoder beslemesi
yok

Sinyal kablosu
kopuk

Hatali kablolama

Slip-ring temasi
kotu veya
besleme sorunu

Bozuk firmware

Web Ul'da A/B sinyal tanilama. RX servis
modundaysa normal calismaya donin

SurlcU parametresinden cevir; veya 4 telli
baglantida A ile /A'y1 yer degistirin (en pratik); veya
2 telli baglantida TX'te ENC.A ile ENC.B'yi yer
degistirin

Kablo kopuk veya 2 telli baglantida /A, /B - GND
képrisd unutulmus

ilgili A veya B hattini kontrol edin

A/B/~A/~B baglanti sirasini kontrol edin

Restart sayaclarini karsilastirin — TX artisi = slip-
ring bakimi; RX artisi = sdrucd tarafi besleme
kontrol

Otomatik rollback ile 6nceki versiyona ddner (60 s
icinde)

© 2026 ionia automation technologies — Teknik degisiklik hakkr sakhdir.
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Ek A — Baglanti Semasi

WENC2 System Wiring Diagram

All models (MONO / DUO / TRI) — Connect according to color code

Power Supply
10-30V DC

Drive 0
ENC + 0V

All models

Drive 1
ENC + 0V

DUO + TRI

( A f
1 [ 1
| ! 1
1 ! 1
1 ! 1
1 ! 1
1 ! |
1 ! |
1 ! 1
1 [ 1
1 [ 1
1 [ 1
1 [ 1
1 : 1
1
: WENC2-TX | \ WENC2-RX
1 Transmitter (Motor side) : ] Receiver (Drive side)
1 1
1 ! 1
1 Clamp 1-8 | 1 Clamp 1-8
Power Supply mmmmmmm———— I : |
10-30V DC S i IECL I |y
2 GND : : 2 GND
1
jmmmmmemmmmmmmmemmeccmceemcammeee====Jd@ 3 123.5vV enc. supply 1 : 3 G
] | |
mmmmmmmmemmmmmmmmmmmcmmemmeeemmee=d@ 1 GND (enc) | i
I \ 4 ENCO.A
1
5 ENCO.A | : 5 ENCO./A
1
6 ENCO./A 1 : 6 ENCO.B
A,IA B, /B I |
7 ENCO.B 1 1 7 ENCO./B
All models | - o 5 GHz | N
T 8 ENCO./B I Multichannel Wireless 1 8 GND
1 ! |
1 ! 1
1 [ 1
1 [ 1
1 [ 1
1 Clamp 9-16 : 1 Clamp 9-16
1 1
Encoder 1 | | 1
ENC1.A I ] 9 ENC1.A
A,IA B, /B 1 |
1 1| oo A
DUO + TRI 1 ]
] I 11 ENC1.B
| 1
ENC1./B | 1 | 12 enc1./B
! 1
! 1
! 1
| 1
E der 2 ENC2.A ] ] 13 ENC2.A
A /A, B, /B | 1
| 1
TRI only ! 1
- ENC2.B I 1 15 ENC2.B
| 1
| 1
! 1
! 1
! 1
1 1
| 1
| 1
| 1
! 1
! 1
| 1
________________ ! N
Connection by Model:
@ MONO: Black cables only (ENCO) @ DUO: Black + blue (ENCO + ENC1) @ TRI: Black + blue + orange (ENCO + ENC1 + ENC2)
==== 424V supply ==== 0V (GND) ==== +23 5V enc. supply

* 2-wire encoder: On TX side, bridge /A and /B clamps to GND (no bridging on RX side)
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